/1. Gauksche Glockentunktion

— 7. B. FUr die Wahrscheinlichkeit von Messfehlern
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Beispiel:

1) Hoch- und Wendepunkte von ¢ ,., s berechnen und Graph skizzieren

2) Flacheninhalt von ¢ ,.,5 und x-Achse [11;13] H
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Beispiel:

2) Flacheninhalt von ¢ 1,., 5 und x-Achse [11;13]
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