4, Die Symmetrie

Die Symmetrie in der Kurvendiskussion
In der Kurvendiskussion werden zwei Arten von Symmetrien unterschieden:

Die Symmetrie zur y-Achse

- Bei Funktionen, die symmetrisch zur y-Achse
sind, dient die senkrechte y-Achse als Spiegelachse.

- Ganzrationale Funktionen, die symmetrisch
zur y-Achse sind, haben ausschlieBlich gerade
Exponenten und konnen ein Absolutglied

besitzen,
— Rechnerischer Nachweis: e
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Bei Funktionen, die punktsymmetrisch zum Ursprung sind, dient
Rechnerischer Nachweis:

der Ursprung als Drehzentrum,
Ganzrationale Funktionen, die symmetrisch

zum Ursprung sind, haben ausschlieBlich
ungerade Exponenten und dirfen kein

Punktsymmetrie zum Ursprung
Absolutglied besitzen.
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Priife, ob die gegebenen Funktionen symmetrisch sind!
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